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SD100

ADVERTENCIAS

RECEPCION

Los variadores de la Serie SD100 se suministran verificados y perfectamente
embalados.

Al recepcionar su envio inspeccione el equipo. Si presenta dafios externos su embalaje,
reclame a la agencia de transportes. Si el dafio afecya al equipo, informe a dicha agen-
ciay a POWER ELECTRONICS. Tf. 902 40 20 70 (Internacional +34 96 136 65 57).

DESEMBALAJE

Verificar que la mercancia recibida corresponde con el albaran de entrega, los modelos
y nimeros de serie.

Con cada variador se suministra un Manual Técnico en espafiol, inglés y aleman.

SEGURIDAD

Antes de poner en marcha el arrancador, debe leerse este manual, para conocer todas
las posibilidades de su equipo. Si le surge alguna duda consulte con el Departamento de
Atencién al Cliente de POWER ELECTRONICS (902 40 20 70/ +34 96 136 65 57) o bien
a cualquier agente autorizado.

Utilice gafas de seguridad cuando manipule el equipo con tensién y la puerta abierta.
Los variadores de la Serie SD100 disponen de tarjetas electrénicas sensibles a la
electricidad estética. Utilice procedimientos para evitarla.

Evite instalar los variadores de la Serie SD100 en ambientes agresivos o en otras
condiciones distintas a las descritas en el apartado Caracteristicas Técnicas.

Para el correcto funcionamiento del variador se recomienda utilizar CABLE APANTA-
LLADO en las sefiales de control.

No desconecte los cables de alimentaciéon a motor. (Con la tensién de alimentacién de
potencia conectada).

Ante la necesidad de realizar una PARADA DE EMERGENCIA, abrir el circuito de ali-
mentacion del variador.
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1. DESCRIPCION SD100

1.1. Vista con tapa frontal.

Pantalla de
visualizacion

— 4
=

Pulsador
STOP/RST

Tapa frontal: Se quita

al cableary cambiar
parametros.

Tapa del chasis: Al
estirar de la tapa
frontal hasta esta
linea y levantarla, se
puede separar del
chasis.

Tapa inferior: Se
quita al cablear

entrada de potencia
y motor.

Datos del variador.

1.2. Vista sin tapa frontal.

Pulsador
marcha

Pulsador joystick
4 direcciones para
el ajuste de

narAmetrns

Seleccién polaridad
entradas digitales.

~—

Terminal
entradas y
salidas

analégicas.

Toma a tierra del
variador.
Cuidado: Quitar la
tapa inferior para
acceder al terminal.
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MONTAJE Y CONEXIONADO

2.

=

CONDICIONES AMBIENTALES

Manejar el variador con cuidado para evitar dafios en los materiales plasticos. No suje-

tar el variador por la tapa frontal, ya que se le puede caer.
Instalar el variador en un lugar libre de vibraciones (5.9 m/s2 o menos).

El variador es muy susceptible a la temperatura ambiente. Instalar en un lugar donde

la temperatura esté dentro del rango permitido (-10 a +50 C).

Comprobacién temperatura ambiente del lugar de instalacion.

El variador se calienta mucho durante su funcionamiento. Instalar sobre un superficie
no combustible.

Montar el variador en una superficie plana. La orientacién del variador debe ser verti-
cal parte superior arriba por su correcta refrigeracion. Dejar espacio suficiente a su
alrededor.

suficienis gue parmita
circular aire frio

facilments por al
jeertiadar

fiom
Min

Vinlilador

LA TG4

Proteger de la humedad y de la luz del sol directa.

No instalar el variador en cualquier ambiente donde esté expuesto a goteras, vapo-
res, polvo etc. Instalarlo en lugar limpio o dentro de un armario que lo proteja de toda
sustancia suspendida.

7
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2.2 CABLEADO DE TERMINALES DE CONTROL

1] Eniracad] FX; Sentids giro +

| P2 it LA Samtido gir -

P BX: Parp de emergencls
| pal JOG; Euncionamiandn JOG
Ps, S8 |RaT. Reset de fallo
P24 24 para P1 - PR 3
| VR 1EY pard potencrimistrs 10ma |

Vil 040 Entrada

|

PA-PS, AM, P24
0-10V Salida multifunckin

i

1AM |

|Sh) OV comiin para AM

|y B ol cobetor abicrin, ma, o S m
=T
Silla)

Tiarm para MO

Amatuc | Abierio
BV | Camado

584 4

DOTOD938 DTDOROA 0 pormon para 304 y S08

2.3 CABLEADO DE TERMINALES DE POTENCIA

“0i-zaov [ B
————— W _| volaje Gy
EL' Tarminal
[+1 ] pors
= (Do RS
T
(et H ]
Lw
-I“_f"' G | Tiera DTOOS4A
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2.4 ESPECIFICACIONES DE LOS TERMINALES DE CONTROL

- -

A
" EET3 N
|[gosivess en s
e i
DTCAOTA
Terminal | Descripaon del terminal del cable ar (Nm.
P1/P2/P3 | Entradas digitales multifuncién P1- |22 AWG, 0.3 mm? 0.4
P4/P5 P5
CM 0OV Comun paraP1-P5 _AM. P24 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
VR 12V Potenciémetro externo 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
V1 0-10V_Entradaanalégica 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
| 0-20mA Entrada analégica 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
AM Salida analdgica multifuncién 22 AWG, 0.3 mm2 0.4
Salida digital colector abierto multi- 20 AWG, 0.5 mm 0.4
MO " -
funcion
EXTG Tierra para MO 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
P24 24V Alimentacién paraP1-P5 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30A Relé de salida multifuncién A/B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
308 24Vce. 20 AWG, 0.5 mm 02
30C OV ComuUn de30A. B 20 AWG, 0.5 mm 0.4

NOTA: Utilizar bridas para sujetar los cables dejando al menos 15cm desde los bor-
nes. De lo contrario, le molestaran al volver a colocar la tapa frontal.

NOTA: Cuando utilice una fuente de alimentacion externa para las entradas digitales
(P1~ P5), aplicar una tension de mas de 12V para activarlas.

2.5 ESPECIFICACIONES DE LOS TERMINALES DE POTENCIA
SD1103 |  SD1105 SD1108 SD1112

Seccitn cable 2mnt 2mm? 3.5mn? 3.5mnt
entrada

Cable salida motor | 2mm’ 2mm 3.5mm 3.5mm
Cable atierra 2mm 2mm 3.5mm 3.5mm
Terminal 2mm’ 35f |omm’35f [35mm’35f 35mm’35f
Par _apriete 13kgf/cm 13kgf/cm 15kgf/cm 15kgf/m
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3.

CARACTERISTICAS TECNICAS

10

ENTRADA
Tension alimentacion 200 a 230Vca a +10%.
0,4KW - 2,2KW.
Rango frecuencia de entrada 50 + 60Hz +5%.
Factor de potencia de entrada > 0.98 (sobre la frecuencia fundamental).
Pérdida de suministro eléctrico < 15mS (Funcionamiento continuo)
> 15mS (autoreset).
SALIDA
Tensién de salida al motor OaV.entrada.
Capacidad Int. sobrecarga 150% durante 60 seg.
200% durante 1 seg.
Rango de frecuencias 0 a +400Hz.
Rendimiento (plena carga) > 98%.
Método de modulacion Modulacién del espacio vectorial.
Frecuencia de modulacién Méaximo de 15kHz.
CONDICIONES AMBIENTALES
Proteccion estandar 1P20.
Temperatura de trabajo -10°C a +50°C.
Temperatura almacenamiento -20°C a +65°C.
Humedad Relativa < 90%, sin condensacién.
Altitud 1000m.
Factor de pérdida por altitud (>1000m)-1% por cada 100m; maximo 3000m.
Vibracion Max. 5.9m/seg2 (0.6G)
Lugar de aplicacion Lugares sin gases corrosivos, combustibles

gaseosos, particulas de grasa y sin suciedad.

PROTECCIONES SD100

Disparo variador Sobrevoltaje.
Bajovoltaje.
Sobrecorriente.
Fallo de tierra.
Sobretemperatura de motor y variador.
Pérdida fase salida.
Sobrecarga.
Error comunicacion.
Pérdida frecuencia consigna.
Fallo hardware.

Condiciones de alarma Prevencion de calado
Sobrecarga
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CONTROL

Método de control
Entradas analdgicas
Entradas digitales

Salidas analégicas

Salida digital

Salidas de Relés

Puerto de comunicaciones
Métodos de trabajo

Normas

Control escalar V/Hz, Vector Sensorless.

1 entrada de 0-10Vcc,1 de 0-20mA.

5 entradas multifuncion.

1 salida de 0-10V.

1 salida multifuncién, colector abierto

1 relé multifuncién, 2A 30Vcc, 0.5A 125Vca.
RS485 y protocolo ModBus RTU (accesorios).
Control PID, potenciémetro motorizado, accio-
namiento 3-hilos.

CE, 1SO9001 e 1SO14000.

11
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4. DIMENSIONES Y TIPOS NORMALIZADOS

12

2ol [
wa | el
=)l

REFERENCIA TIPS NORMALIZADOS DIMENSIONES PESO
1A [ w | cv v w H D (Kg.)
sD1103 3 04 | o5 | 2301 | 79 | 143 | 143 | o087
SD1103F 3 04 | o5 | 2301 | 79 | 143 | 143 | 095
SD1105 5 | o75 | 1 | 230 | 79 | 143 | 143 | o089
SD1105F 5 | o75 | 1 | 2300 | 79 | 143 | 143 | o097
SD1108 8 15 2 | 230n | 156 | 143 | 143 | 1,79
SD1108F 8 1,5 2 | 2300 | 156 | 143 | 143 | 1,04
SD1112 12 2 3 | 2300 | 156 | 143 | 143 | 185
SD1112F 12 2 3 | 230n | 156 | 143 | 143 2
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5. TECLADO DE PROGRAMACION

5.1 CARACTERISTICAS DE TECLADO

Display
IALE ® |EDFWD/REV
® |ED 7segmentos

PE L
Pulsadores
RUN
® STOP/RST
® JOYSTICK

® POTENCIOMETRO

M

Display
FWD Se |I[Jm|:1a durante marcha
ml_ro. - Parpadea al producirse un fallo.
Se ilumina durante marcha
REV N
en giro-.

LED (Display de 7

Muestra los estados de funcionamiento y la informacién de los

Segmenbs). paradmetros
Teclado
MARCHA RUN) Sirve para dar la orden de marcha.
STOP/RST STOP : Paro del variador; RST : Rearme de fallos.

PULS. JOYSTICK

Teclas de programacion (Flecha Arriba / Abajo / Derecha/
Izquierda / Centro).

A | Anib Pasar de una pantalla dentro del grupo a otra o incrementar el

2 valor del pardmetro.
v | Abaj Pasar de una pantalla dentro del grupo a otra o disminuir el

ajo valor del pardmetros.

. Saltar de un grupo de parametros a otro grupo y cambiar el

<« |1zquierda valor de un paradmetro.
Saltar de un grupo de parametros a otro grupo y cambiar el

> | Derecha valor de un pardmetro.
@ | Centro Entrar en el pardmetro y validar el cambio de su valor. |

Potenciémetro

Cambiar el valor de la frecuencia de marcha

13
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5.2 GRUPOS DE PANTALLA

Hay 4 grupos de pantallas o parametros diferentes en la serie SD100.

— P e
> - \. - ! -~ LI
0.0 FO HD v O
RCC F H bl
gEl Fe He =
dr( FEO H9S |1 63

DTO0e6

Grupo variador

Parametros basicos necesarios para que el variador funcione.

Tales como la frecuencia de consigna, Tiempo acel/decel

Grupo funcién 1

Parametros basicos para ajustar la frecuencia de salida y la
tension.

Grupo funcién 2

Parametros de funcién avanzada para ajustar el funcionamiento
del P1Do funcionamiento de un sequndo motor, por ejemplo.

(Entrada/Salida)

Grupo E/S

Paréametros necesarios para construir una secuencia usando los
bornes de entrada v salidas de control.

5.3 DESPLAZAMIENTO ENTRE GRUPOS

14
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5.4 DESPLAZAMIENTO A OTROS GRUPOS DESDE CUALQUIER PANTALLA

de cada grupa.

Grpo ) Gnupo Grupo
Wariador Funcidn 1 Funcian 2 CTO101A

5.5 METODO DE AJUSTE DE PARAMETROS
Cambiar el valor de un parametro en el grupo variador.

Ejemplo: cambio del tiempo de aceleracion ACC de 5.0 a 16.0 segundos

¢ a5 (168)
4] — eddd

Gnpo DTO103A
anador
1 00 Enla primera pantalla “00”" nulear (A ina vez nara ir 213 comunda nantalla
2l ace |- Aparecera ACC [Tiempo aceleracion].
=Pulsar Prog/Ent (@) 1ina e
-. El valor ajustado era 50,y el cursor est4 situado en el 0.
3] 5.0 b AR
ulsar () una vez nara maver ol cursar al dicita izayierdn,
A 50 Eldigito§ on 50 octa activa Dilsar (A 1ina o
5| 60 -. El valor ha aumentado a6.0

- Pulsar (4 nara mover ol cursar 2 1o izauiierda

61 060 -. Aparecer 0.60. El primer0 en 0.60 esta activo

Dulsar (A\ ng vo

16.0 es el vabr a ajustar
71 160 -. Pulsar Prog/Ent (.) unavez

-.16.0 parpadea.

- Pulsar Prog/Fnt (®) una vez para volver a a pantalla
81 ACC - Aparecerd ACC [Tiempo aceleracidn]. Praceso de cambio de 50216 0 s Concluido
Enelnasa? alpuisar (4) (P (A (V) 2160 ostd deandn anula ol ajuste

15
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5.6 VISUALIZACION DE LA INTENSIDAD DE SALIDA

)
Ef s
E DTO104A

1 00 ~En{00] pulse (Ao ( ¥ hasta llegar a la pantalla [Cur] |
-. Esta pantalla nos muestra la intensidad de salida.

2 Cur Pulsar (@) 11no oz nora visiializara

5.0 A es el consumo actual.

3 50 - Pulsar (®) una vez para valver
4 CUr -. Retorno a |a pantalla de visualizacion de corriente de salida.
El resto de parametros deI grupo variador tales como dCL (Tension Bus CC variador) 6 Vol (Tension

ma forma

5.7 VISUALIZACION DE RPM. DEL MOTOR
—

ARSI RS

I;I?l] @ '-.f“lr:l \:I-'I

OT{05A

-. La frecuencia de marcha actual puede visualizarse a través de la primera
1 57.6 pantalla del grupo variador. La frecuencia ajustada es 57.6Hz.
- Pulsar (A) 6 (W) hasta que aparezca rPM

-. Las rpm del motor se visualizan en esta pantalla.

2 TPM - Pulsar (@) una vez
-. La pantalla muestra los tltimos 3 digitos730 de 1730 rpm.
3 730 - Pulsar (4 una ve
4 17 -. La pantalla muestra los tres primeros digitos 173 de 1730 rpm.

- Pulsar (@) una ve

5 PM - Vuelta a la pantalla rPM.

16
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5.8 INICIALIZACION DE PARAMETROS

g Gaupo
uﬂ _.@' Funcifn 2 OTai0an

HO - En HO pulsar (@)
2 1 -. Aparece la pantalla 1 del grupo de funcion 2
= Aumentar sl valar hasta 3 nulsanda (.
S 3 - En3 pisar (€
4 03 -. Aparece 03. EI0 permanece activo.
—Aumentar ol valor hasta O nulsanda (A
5 93 -. Unavezen 93.
Pulsar (@) una o
6 -. Aparece la pantalla deseada.
H93 -~ Pulcar (@) ina e
7 0 -. El ajusk actual es 0.
- DPulsar (A nara ainstar 3 1 v realizar la inicializacidn de 2 )
$ 1 - Pusar(®)
9 -. Después de parpadear se vuelve a la pantalla La-iniciatizacién-de-
H93 amatias ha sido Pulsar (5 ()
10 HO - Refornard a H)

17
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6. MENSAJES DE FALLOS

6.1 VISUALIZACION DE FALLOS EN EL GRUPO VARIADOR

Falo

&0 5

ﬁin;rm mrin |

T guulh

. mnr an.
, Fracsncm
. Hf{ \\\H l UL ,.' :.l'u.u
- = g g
3] T—e——
"“:u—' ETOMRET [ifE= A1)
Warkagor
1 oct -.Mensaje de fallo por sobrecorriente.

- Pulsar(®) una ve:

.Muestra a frecuencia de marcha en el momento del fallo.
2 30.0 o A
—Pulsar(A) una vez

-.Muestra la intensidad de salidaen el momento del fallo.

3 50 - Pulsar(A)una ve
-.Muestra el estado de funcionamiento. El fallo ocurrié durante la
4 ACC aceleracion.
—Pulsar STOPRST
5 non -.El rearme del fallo nos muestra en la pantalla el mensaje “nOn” (ningtn

fallo)
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6.2

LISTADO DE FALLOS
Pantalla Fallo Descripcion
Oct . El variador dispara cuando la intensidad de salida es mayor que el 200%
Sobrecorriente | 502 nominal.
Oft Fallo de tierra El variador dispara cuando se produce un fallo de tierra .
1oL Sobrecarga El variador dispara cuando la intensidad de salida es superior al 150% de
variador lai i i inuto
oLt Sobrecarga El variador dispara cuando la intensidad de salida es del 150% durante

mas de un minuto.

El variador dispara si detecta que la temperatura del radiador se calienta

OHt Sobrecalenta- - > Y : "
miento radiador excesivamente debido a averia del ventilador o cualquier elemento
extrafio,
coL Sobrecarga Bus cc | El variador dispara cuando el condensador del Bus cc. debe ser reemplazado.
Pot Pérdida fase El variador dispara cuando una o més de una fase de salida (U, V, W) esté
salida i e ¢
El variador dispara si la tension del Bus cc. se eleva por encima de los
Out Sobrevoltaje 400V cuando el motor decelera. Este fallo puede ocurrir debido a picos|
de tension generados por el sistema de alimentacion, |
El variador dispara si la tension del Bus cc. Baja de 200V debido a un par
Out Bajo voltaje insuficiente 6 se puede producir sobrecalentamie nto del motor si la
tension de entrada al variador desciende.
La proteccion térmica electronica interna del variador determina el
EtH S sobrecalentamiento del motor. Si el motor se sobrecarga el variador dispara. EI
Térmico motor variador no puede proteger el motor al accionar aquellos de mas de 4 polos o
v
EEP Error Este fallo se produce cuando el ajuste de un parametro no se graba en la
parametrizacion | memoria,
HWE Fallo hardware | Este fallo se produce cuando existe algin error en el circuito de control
variador del variador,
Err Error Este fallo se produce cuando el variador no puede comunicarse con el
comunicacion _lteclado
FAn Fallo ventilador | Este fallo se produce cuando el ventilador del variador no funciona.
Empleado como paro de emergencia del variador. Este dispara
ESt Corte inmediatamente después de encender el terminal EST. |
Instantaneo Cuidado:El variador arranca al apagar el terminal BX mientras FX 6 RX
esta encendido
EtA Entrada contacto] Cuando la entrada digital (120-124) se ajusta a 18 (Entrada sefial fallo
A fallo externo ] externo: A (contacto normalmente abierto)). el variador dispara. |
EtB Entrada contacto] Cuando la entrada digital (120-124) se ajusta a 18 (Entrada sefal fallo
B fallo externo | externo: B (contacto normalmente cerrado)). el variador dispara. |
Comportamiento ‘ . . .
L cuando se pierde Cuando la referencia de velocidad viene dada a través de la entrada

la consigna de

analdgica de (0-10V 6 0-20mA) u opcionalmente por (RS485) y la sefial
se pierde, el variador actla segun lo establecido en 162.

v

19
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7. LISTADO DE PARAMETROS

20

7.1 GRUPO VARIADOR

Lo Rango ) Valor por .
Pantalla Descripcion Min/Max Funcion defecto Ajustable
Este parametro ajusta la frecuencia a la
00 |Frecuencia de 0/400 |cual se desea funcione el variador.
- 00 0
consigna [Hz] |No debe ser mayor que
E24. [Fracuencia mayima]
ACC J1Tierpno acol 0/6000 |Este parametro ajusta el tiempo de 50 Q
dEC |Tiemno decel s]_laceleracion y deceleracién 100 Q
0 Marcha/paro mediante pulsador
Bun/Ston do teciadn
1 Marcha/ FX: Giro sentido+
| —{paro por  |RX: Giro sentido- |
Drv  Control Marcha o3 {)ermir?al de |FX:Activacio Run/Stop 1 X
2 control RX_. Giro sentidg-
3 |Funciongmiento por comunicacion
1o f. .
4 |Digital To: cie e toriage o
2 Ajuste por potenciémetro
| <] deltepladn
| 2| Ajuste via terminal\/1
Frq Control o8 |lal - |ajuste via terminal | 0 X
frecuencia 5 Anab- [Ajuste via poterciometo
|2 lgica |deteclada terminall
| 5 | Ajuste via \/1 + terminall
Ajuste via potenciometo
17 | de teclado + terminal\/1
o Comunicacion Modbus-RTU
: Este parametro ajusta la frecuencia de
St1 Frecuencia de salto 1 durante el funcionamiento multi 10.0 ]
salto 1
. Este parametro ajusta la frecuencia de
St2 Frecuencia de 0/400 salto 2 durante el funcionamiento mult- 20.0 0
salto 2 [Hz]
lsalto
Frecuencia de Este parametro ajusta la frecuencia de
St3 salto 3 durante el funcionamiento multk 30.0 0o
salto 3
saltn
cur Corriente de Este pardmetro muestra la intensidad de R
alida salida del variador,
Este pardmetro muestra el nimero de
PM_|[RPM) motor TN -
L Tension Bus CC Este parametro muestra la tension en el
dc Variador Bus CC del variador -
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Listado de Programacion

Pantalla Descripcion M?:Ir;\ﬁ:x Funcion Vsz;gzr Ajustable
Este parametro muestra el estado
” seleccionado en H73 [Seleccion de
Seleccion de isualizacion]
voL | visualizacion vl \altaie de salida vOL -
por usuario pO; Patenciade salida
10r Par
Este parametro muestra los tipos de
fallos, frecuencia y estado de
non | Fallo funcionamiento en el momento del - -
alln
Este parametro ajusta la direccion de
o giro del motor cuando drv- [Modo
darc ereCClon de Fr  |Padadadseajustannad F 0
giro del motor E | Hacia delante (+)
L Hacia detras ()
.2 GRUPO FUNCION 1
Pantalla Descripcion R’angc’: Funcién Valor por Ajustable
Min/Méax defecto
[Este parametro selecciona 1a pam
F 0 | PantallaPuente 0/60 [talla del grupo ala que se quiereir. 1 [0)
. ) 0 | Giro(+)y(.) activada
Fq | Activacion sentido 02 1| Giro naitiin d ivada 0 X
gro 2| Girn neqativ decactivad
E2 | Curva acel 0 |lineal
EF3 | Curvadecel o 1 | Cuva-S 0 X
B 0 | Deceleracian hasta parg
F4 Seleccion modo de ) 4| Parn por frenadn CC 0 X
paro 2 1 Parg norinercia
Este parametro ajusta la
c s | Frecuencia frenado 0/60 frecuencia de comienzo del freno
; - de CC. 50 X
porinyeccién CC Ha] No puede ajustarse por debajo
de F23-Frecuencia de arranque
Es el tiempo de espera que
e Tiempo de retardo 0/60 [mantiene el variador cuando se 10 X
del freno CC [seg.] |alcanza la frecuencia del freno :
CC_antes que entre écto
Este parametro ajusta la
cantidad de tensién CC aplicada
F10 Tensionfreno 0/200 |al motor. 50 X
inyeccion CC [%]  |Se ajusta en porcentaje de la
pantalla H33 - [Corriente
nominal motor]

21



SD100] Manual de Usuario

o Rango i Valor por .
Pantalla Descripcion Min/Max Funcion defecto Ajustable
r Tiempo freno 060 Esteliblece ‘gl t|e‘mpo d_ur?nt(e: (e:I | 0 .
pecionCC___| g [l imaconere 0Ol | 1
Este parametro ajusta la
cantidad de tensién CC
Tension de inyeccion | 0/200 | aplicada al motor antes de que
F12 50 X
CCenelarranque [%] | arranque.
Se ajustaen % de H33 -
idad nominal del-motor]
F13 Tiempo de inyeccion 0/60 Est?blece el ttlerg%o dutranfje eI 0 X
CCenelarranque [seg. ] 2Ei:fn'rnye° a L antes de
Este parametro aplica la
Tiempo de 0/60 intensidad al motor durante el
F14 | magnetizaciondel I tiempo ajustado antes de que el 10 X
seg.]
motor motor acelere durante el control
vectoriallazo abierto
Este parametro ajusta la
frecuencia para funcionamiento
F20 | Frecuencia Jog 0/400 jog. 10.0 0
[Hz] . !
No debe ajustarse por encima
deE21 _[Fracioncia May]
Establece la velocidad maxima
ala que debe funcionar el
variador.
Sera la frecuencia de referencia
407400 | Para Acel/Decel. (Ver H70)
F21 | Frecuencia maxima H Si H40 se ajusta a 3 (Vectorial 60.0 X
[Hz] N .
lazo abierto), se puede ajustar
s6lo hasta 300Hz .
Cuidado : El resto de frecuen-
cias debe estar por debajo de
la mAxima
El variador proporciona su
. ’ 30/400 | tension nominal al motor a
F22 | Frecuencia nominal | 11 dicha frecuencia (ver datos 600 X
nlaca mator)
Frecuencia inicial de
F23 | Frecuencia inicial 0110 alimentacion a motor. 05 X
[Hz] Proporciona un par brusco para
Seleccion de limites Permite visualizar las pantallas
F24 | de frecuencia on de limite de frecuencia para 0 X
max/min realizar su ajuste
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Rango

Valor por

Pantalla] Descripcion Min/Max Funcién defecto Ajustable
- Establece el lomite superior de
Limite 01400 | frecuencia
F25 | méximo de [Hz] er ;:edle éer mayor que F21- 600 X
frecuencia (Erecuencia mavima)
. Establece el limite inferior de
F26 am:o de 0/400 | frecuencia. 05 X
i ’ [Hz] No puede ser mayor que F25 ni ’
recuencia menorque F23
i 0 | Parde arranque manual
rar |ssen | o . o | X
p 1] Par de arranque automatico.
Parde Establece la cantidad de par a aplicar
F28 | @manqueen 0/15 durante el arranque hacia adelante. 5 X
sentido de [%] Se ajusta como porcentaje de la
giro positivo tensién de salida maxima
Pard Establece la cantidad de par a aplicar
arde durante el arranque en sentido
F29 | 2amanqueen 0/15 inverso 5 X
sentido de [%) Se ai .t taie de |
giro negativo \ansibo o salda e,
0| Lineal
F30 | Curva VIF 02 1| Cuadratica 0 X
2 | VIF por usuario
Frecuencia 0/400
F31 1y [Hz] 150 X
F32 | Voltaje V/IF 1 0/[1?]0 25 X
F33 Frecuencia 0/400 | Este parametro esta activado cuando 300 X
VIF 2 [Hz] F30- (Curva V/F) se ajusta 2 (V/F por .
) 0/100 usuario).
F34_| Voltaje VIF 3 [%] No debe ser mayor que F21- 50 X
Frecuencia 0/400 (Frecuencia maxima).
F35 VIE3 [Hz] El valor de la tension se ajusta en 450 X
. 0/100 porcentaje de la pantalla H70-
F36 | Voltaje VIF [%] (Tension nominal del motor). S5 X
Frecuencia 0/400
F37 yEa [Hzl 60.0 X
F38 | Voltaje V/IF 4 0/[1?]0 100 X
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Pantalla| Descripcion M?:?Mg:x Funcién \;aelgc't’gr Ajustable
I:M’ljsai"’" de aojtto | Establece la tension de salida.
F39 %] El valor es porcentaje de la tension de 100 X
> entrada
Nivel de Este parametro dismnuye la tension de 0
F40 | ahorrode 0/30 [%] | salida de acuerdo con el estado de la 0
cnergia carga
Proteccion . " )
F50 | termicamotor o1 Peernelactlv?r cuando el motor esta 0 0
Establece la corriente maxima de consumo
Nivel continuo del motor durante 1 minuto.
proteccion Es un porcentaje de H33 - (Corriente
F51 | térmica nominal motor). 150 0
durante 1 min. No debe ser menor que F52- (Nivel
5[;/5(])0 proteccion térmica continua).
b
Nivel Establece la corriente que mantenga el
F52 proteccion motor funcionand o continuamente. 100 0
térmica No debe ser mayor que F51 —[Nivel
confinua p 6ntérmica durante 1 minuto}
oo o | Mok o o e
F53 | refrigeracion on Mot tilacio q 0 0
del motor 1 otor con ventilacion separada
accianada nar atra matar
Establece la corriente necesaria para
A dar una sefial de alarma a través del
Aviso nivel 30/150 | relé o terminal de salida multifuncion
F54 | de o 150 0
sobrecarga [%] (ver I_54, 155). )
Se ajusta en porcentaje de H33
[Intensidad nominal del motor]
Tiempo de Establece el tiempo durante el cual la
F55 | aviso de 0/30 [s] ri:’”'erme °°:55:m$a pg’ elmni]t(;mLSS 10 0
sobrecarga ayor que ot antes de emitir una
sofial do alarma
F56 D|staro de o Permite dlspLarar el variador cuando el 1 0
matarse o
Nivel disparo 301200 Establece la corriente sobrecarga.
F57 | de %] Se ajusta en porcentaje de H33- 180 0
ohrecarga > il idad nominal del matar]
Tiempo Establece el tiempo durante el cual la
. corriente consumida por el motor es
F58 dlsg)aro 0/60 [s] mayor que F57 antes de disparar el 60 0
Sobrecarga variador por sobrecarga
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Rango

Valor por

Pantalla] Descripcion Min/Méx Funcion defecto Ajustable
Con este parametro se previene el
calado de motor durante las 3 etapas
posibles (acel., veloc. cte., decel.),
segun se ajusten los Bits 0, 1y 2. (Ver
07 |Hablaadjunta)
Durante - Dulrar_1(§ed Durante
deceleracion | velocida aceleracion
F59 Prevencion Bit 2 Bit 1 Bito | 0 X
de calado 0 R R _
1 _ _ v
Py v
2 j v v
4 4 - .
A v - v
n v v
7 v v v
Establece la corriente que active la
. funcién de prevencion de calado
Nivel de - . .
F60 | prevencion 30/“150 durante la aceleramon.,'funcwnamlento 150 X
[%] constante o deceleracion.
de calado Se ajusta como porcentaje de H33 -
[Intensidad nominal del mator]
7.3 GRUPO FUNCION 2
Pantalla] Descripcion hz:?la;x Funcién Vda;erc;::r Ajustable
Pantalla A i
HO |puente 1195 Eslte param?tro seleccm.na Ief pantalla 1 0
el gruno ala que so quisre ir
Historico de
H1 |fallot - ) nOn -
Tistorico do Este parametro almacena la
H2 [Jfallo2 - informacion acerca del tipo de fallo, la non -
Historico de frecuencia, la corriente y la condicion
H3 |allo3 - de acel/decel en el momento de fallo nOn -
Historco de El tltimo fallo se almacena
H4 |fallo4 - automatica-mente en H 1-[Histérico de nOn -
FistGrico de fallo 1].
H5 |fallos - nOn -
Resetdel ] o L
Heé histérico de o Este parametro limpia el histérico de 0 o
fallos fallos salvados en H 1-5.
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Pantalla Descripcion M?:?N?:x Funcion \Gael;)erc’::r Ajustable
Cuando se da Ia orden de marcha, el
motor comienza a acelerar después de
aplicar la frecuencia griia durante el
tiempo grua H8.
H7 |Frecuencia gria FZ[::E?O La frecuencia grua puede establecerse 50 X
entre el rango comprendido por F2+
[Frecuencia max.] y F23- [Frecuencia
inicial].
H8 |Tiempo gria 0M0 ] Es_tablece el ?iempo del acciona 00 X
Ty A
5 frecuencia a saltar para evitar
H10 fsr:fuCeC;\%?a desalto oM resonancias y vwbra‘)ciongs no deseadas| 0 X
en la estructura de la maquina.
Limite minimo de
H11 | frecuencia de salto 1 10.0 X
Timite maxmo de |
H12 | frecuencia de salto 1 La frecuencia de marcha no puede 150 X
i Limite minimo de ajustarse dentro del rango de H11
o] 0 |19 casessio T
; V4 os rangos de la fecuencia de salto
14 _} recuencia de salto 2 deben agumentar de limite a limite. %0 X
Limite minimo de (1<2<3).
H15 | frecuencia de salto 3 30.0 X
Timite maxmo de |
H16 | frecuencia de salto 3 35.0 X
Establece la velocidad de referencia
para formar una curva durante el
Curva-Sal principio de la acel./decel. Cuanto
H17 | principio de 1/100 [%]| mayor se ajuste, menor sera la zona 40 X
acel/decel lineal.
Activada cuando F2, F3 =1
Establece la velocidad de referencia
c S alfinal d para formar una curva durante el final
urva-o al final de de la acel./decel. Cuanto mayor se
H18 acel/decel 1100 [%] ajuste, menor seré la zona \inyea\. 40 X
Activada auando F2, F3 =1
Proteccion de Permite al variador cortar tension a
H19 |pérdida de fase de| 0/ la salida (U, V, W) cuando no es 0 ]
salida conec
Este parametro se activa cuando la
pantalla drv se ajustaa 162
Seleccion de (Paro/Marcha via terminales de
H20 |arranqueal oM control). 0 0
encendido El motor arranca y acelera al
encender el variador y cerrarse el
contacto de los terminales FX 6 RX
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Rango

Valor por

Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcion defecto Ajustable
Este parametro se activa cuando la pantalla
Arranque drv se ajusta a 1 6 2 (Paro/Marcha via
después terminales de control).
H21 de rearmar o El motor acelera después de rearmar un 0 0
un fallo fallo y cerrarse el contacto de los terminales
EX 0 RX
Este parametro se activa para prevenir
cualquier fallo cuando el variador esté en
marcha.
Al seleccionar opcion con varios bits la 4.
Acel narmal tiena nriaridad sohre el ratn
1. Hr%-
[Arran. 2 Aran. .| 4. Acel.
Encen tras fallo [Operacion normal
dido] suministro fras fallo.
Rit3 Rit2 Bit 1 Rit 0
0
Seleccion 1 - - - v
de 2 - - 4
H22 |busqueda | 015 | 3 - v v
de 4 v
velocidad - _ v ~ v
" * = = 0 0
5 j v v v
8 v - - -
9 v B R v
wl v - v .
PE i v v
19 v v
12 v v v
14 v v v _
=1 v v v v
Nivel de
corriente Establece la cantidad de corriente durante
H23 ldurante 80/200 | la bu.squeda de velocidqd. 10 o
busquedade| [%] | Se ajusta como porcentaje de H33-
velocidad [Intensidad nominal del motor].
Incremento ;
; Incremento de la Proporcional usada para la
H24 P blsquedaf 09999 | iceda de velocidad delcontrolader P, 100 0
elocidad
Incremento |
H25 | busqueda | 0/9999 n;remento dela In}egra\ usada para la 1000 0
 elocidad busqueda de velocidad del controlador PI.
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A Rango i Valor por "
Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcién defecto Ajustable
-Establece el numero de intentos que el
variador intentara arrancar
automéaticamente después de un fallo.
Ni d -Se desactiva si el nimero de intentos
. ;Jmfmd N es alcanzado sin éxito.
He | ?n 05 %€ 1010 Esta funcion se activa cuando la 0 0
auto- pantalla [drv] se ajustaa 162
arranque . )
(Marcha/paro via terminales de control).
-Desactivada si las pantallas de
proteccion (OHT, LVT, EXT, HWT etc.)
ostan activa
Tiempo de 0/60 -Establece el tiempo entre los intentos
H27 auto- 10 (o}
Aranaue [seq] de arranque.
0.2 0.2 KW
04 0.4 KW
Potencia
H30 motor 0222 |0.75 0.75 kW 04 X
15 1.5 kW
22 2.2 kW
Numero de ‘Este ajuste se visualiza en |apantalla
H3t polos motor 212 del grupo variador rPM. 4 X
f= - B LY
Js Jr *
e 120 g
Frecuencia s . N
H32 desliza- 0/10 = Frecuencia deslizamiento 30 X
miento Hz]
r . ]
=Frecuencia nominal
=RPM placa motor
2= Nimerapalos del motor
Corriente ; .
. 1.0/20 ‘Introducir la corriente de placa del
18
He - |nomial w | motor. X
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Rango

Valor por

Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcion defecto Ajustable
Introducir la corriente consumida
. cuando el motor gira a rpm nominal y no
Corrlen?e del 0.1/12 hay carga conectada al eje del motor.
H34  motor sin d o ] - 09 X
carga [A] Introducir el 50% de la intensidad
cuando sea dificil medir H34 - [Corriente
del motor sin carga]
H36 Eficiencia del | 50/100 Introducir la eficiencia del motor (ver 79 X
motor [%] datos de placa)
Seleccionar una de las siguientes
opciones de acuerdo con la inercia de la
carg
Inercia d 0 Menos de 10 veces que la inercia
H37 nircwa e 012 del motor. 0 X
carga 1 Cerca de 10 veces la inercia del
matar
2 Mas de 10 veces la inercia del
motor
- Este parametro afecta a la sonoridad
del motor, emision de ruidos del
Seleccion 15 variador, temperatura del variador, y la
H39 |frecuencia kHz] corriente de fuga. Cuanto mas alto sea 3 (]
conmutacion el valor, menos sonido hara pero mayor
seran las emisiones y la corriente de
fuga
X 0 Tension / frecuencia
Seleccion 1 c ian Dol
H40 |modo de 03 S on 0 X
control _ "
3 \ectariall azo Ahierto (VI A)
. Si se ajusta a 1, mide automéaticamente
Ha1_ |Auto Tuning | O losvalores de HAD v HAR 0 X
Resistencia Valor de la resistencia del estator del
H2 e o By 0/5-0[W] motar i} X
Has Inductancia | 0/300.0 | Es lainductancia de fuga del estator y X
de Fuga (1.S) I [mH] rotor del motor -
Ha5 :Qﬁrz:nemo P Ln;;eﬂento P del control vectorial lazo 1000 0
0/32767 -
Incremento | Increment o | el control vectorial lazo
He6 | ] 100 0
abierto.
H&0 Selepcw()n de o 0 Tprminal entrada 1(0 ~ 20 mA) 0 X
Realim. PID 1 Terminal entrada V1 (0~ 10 /)
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M Rango ia Valor por "
Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcién defecto Ajustable
Incremento
Hs1 | dela ! 0/9“99.9 300.0 0
Proporcional [%]
del PID
Incremento :
dela 0.1/32.0 | Establece los incrementos para el
H52 Integral del [sec] controlador del PID . 10 0
=]a)
Incremento
dela 0.0/30.0
H&2 | Diferencial [seq] 00 0
Del PID
™ glfrrzg}ﬁﬂw 0/999.9 | Establece el incremento de la 00 0
_ 4ol DD [%] realimentacion del PID. i
Limite de Limita la frecuencia del PID de control.
wss | frecuencia | 0/400 El valor se establece dentro del rango 60.0 o
- de salida del | [Hz] de F21 —[Frecuencia maxima] y H23 - :
pIn IErecuenciade arranquie]
) El tiempo Acel/Decel es el tiempo
Frecuencia 0 que tarda en alcanzar F21-
de '&enuanﬁi%dﬁa‘e.ﬂ.hi_
H70 referencia oM El tiempo Acel/Decél es el tiempo 0 X
para que tarda en alcanzar la frecuencia
Acel/Decel 1 de consigna desde la frecuencia de
marcha.
0 Ajustahle en unidades de- 001
H7 ,ESC?/E ' 02 1 Ajustable en unidades do- 0 1 1 o
celbece 2 Ajustahle on unidadesde- g
Establece el parametro a mostrar en el
display nada mas encender el variadar
0 Erecuencia de consigna
1 Tiempa aceleracian
2 Tiemno decel 4
Moda variador
4 Moda frecuencia
a 5 Frecuencia multisalto 1
Hrz | Datoen 1 g5 " 0 0
pantalla 6 Frecuencia multisalto 2
Z Erecuencia multisaltn 3
8 ] idad de salida
9 Rom matar
10 Tension Bus CCvariador
11 Seleccion dato de estado
12 Eallo
13 eleccidn sentido de girg
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Pantalla

Descripcion

Rango
Min/Max

Funcién

Valor por
defecto

Ajustable

H73

Seleccion de
dato de
estado

02

- Datos de estado controlados por vOL -

[Soleccian de visualizacidn nor ugiiarial

0 TensiéndesalidalV]

1 PotenciadesalidalkWl |

2 Par [kgf Xm]

H74

Incremento
visualizacion

Lom maotor

111000
%]

- Pardmetro empleado para cambiar la
visualizacion a velocidad de rotacion

(c/min)\ o vel (m/mi)

100

H79

Version de
oftware

0/10.0

-Muestra la version de softwaredel
variadar

H81

Tiempo acel.
2° motar

H82

Tiempo decel
2° motor

0/6000
[s]

H83

Frecuencia 2°
mator

30/400
[Hz]

Hg4

Curva V/IF 2°

maotor

02

H85

Par de
arranque 2°

maotor

H86

Parde
arranque
inverso 2°
motor

0/15 [%]

H87

Nivel
prevencion

calado 2°
maotor

30150
%]

H88

Nivel
proteccion
termica 2°
motor
continua

H89

Intensidad
nominal 2°

motor

50/200
%]

Ho0

Nivel
proteccion
termica 2°
motor durante
1min

0.1/20
A

50

10.0

60.0

Este parametro se activa cuando el

terminal seleccionado se energiza
después de ajustar 120-124 a 12
[Seleccion 2° motor].

100
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s Rango " Valor por "
Pantalla] Descripcion Min/Méx Funcién defecto Ajustable
Parametro empleado para inicializar y
wolver 2 Ins aistes nar dafactn
o |-
Inicializacion 1 Todos los grupos se inicializan a
HI3 |de 05 los valores por defecio 0 X
parametros 2 linicializacién grupo variador sélo
3 linicializacian arupn F sAln
4 linicializacion qrupn H saln
5 Lnicializacian gruna E/S salo
Hoa Registro~ OJFFF Contraseﬁa‘ para H95-[Bloqueo 0 0
Parametro para bloquear o desbloquear
pantallas al introducir la contrasefia en
Bloque de Hod
15 parametros OFFFF uL Permit bi
Nechinmieny | PETMite caMbios. 0 0
L(Blocuien)  INQ nermite cambi
7.4 GRUPO ENTRADAS Y SALIDAS
Pantalla | Descripcion Rango Funcién Valor por Ajustable
P Min/Méx defecto | ™
1o Pantalla 0063 Este parametro selecaoqa la pantalla del 1 0
nuente qrunnala que s quiiera ir
Filtro para Se emplea para ajustar la entrada de
1 0 P 0/9999 | tension analdgica del potenciometro del 10 0]
tecladn
Tgn_sion 0/10 | Ajusta el voltaje minimo de la entrada
12 | minima v VO 0 0
entrada \l0 :
13 ;ri?]?#;nma 0/400 | Ajusta la frecuencia minima a la tension 00 0
[Hz] | minima de la entrada V0. .
entrada \0
Tension . R
14 | méxima 0[(/1]0 %usta el voltaje maximo de la entrada 10 )
entrada VO |
FrgquenC|a 0/400 | Ajusta la frecuencia méaxima a la tension
15 | maxima H 4xima de la entrada VO 60.0 [¢]
entrada VO [Hz] | méxima de la entrada VO.
Filtro para Establece la constante del filtro interno
16 AVal 019999 para |a entrada V1 10 0
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Rango

Valor por

Pantalla] Descripcion Min/Méx Funcion defecto Ajustable

17 qusmn 0/10 | Establece la tension minima de la 0 o
nmrlmﬂi e V] entrada V1.
Frle‘cuencia 0/400 | Establece la frecuencia minima a la

18 minima oS 00 0
entrada VA [Hz] | tensién minimadelaentradaV1.
Tgngién 0/10 | Establece la tension maxima de la

19 maxima 10 0o
sntrada \(0 M | entrada V1.
Frgc_uencia 0/400 | Establece la frecuencia maxima a la

110 | maxima o 60.0 o
entrada V1 [Hz] | tension méaxima de la entrada V1.

) Establece la constante del filtro interno
11 Filtroparal 0/9999 oara la entrada | 10 0
12 ::?;n;fad 0/20 | Establece la corriente minima de la 4 0
[mA] | entrada |

enfrada |

13 Fr'ef:uenma 0/400 | Establece la frecuencia minima a la 00 o
‘mﬂi | [Hz] | intensidad minima de la entrada |. ’

m Int‘er.\sidad 0/20 | Establece la corriente maxiama de la 20 0
maxima [mA] | entrada |
enfrada |

15 fr::;lrf:da 0/400 | Establece la frecuencia méxima a la 600 0
entrada | [Hz] | intensidad méaxima de la entrada I. ’
Criterio para 0 |Desactivada
la pérdida de 4 [Menos de mitad del valoren 12,17,

116 | sefial 02 112 0 o
entrada o |Por debajo del valor introducido en
analagica 127 112
Entrada 0 Orden de marcha hacia delante

120 | digital multi- (EX) 0 1o}
funcion P1 1 _1Qrden de marcha hacia atrag (RX)
Entrada 2 IDicparg parg ia(EST)

121 | digital multi- 3 |Reset después de fallo (RST). 1 o]
funcian B
Entrada 0/24 4 Orden de funcionamiento Jog

122 | digital multi- (JOG) 2 0
funcion P3 5 JErecuoncia multicalin_ Raia
Entrada 8 Ereciencia multicaltn . Madia

2 g]wglctla (;nrrg‘lltl- 7 |Frecuencia multisalto— Alta. 3 0
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M Rango i Valor por "
Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcién defecto Ajustable
o i-Acel/Decel — Baj
q i-AcellD Med:
10 J Multi-Acel/Decel —Alta
14 | Freno CC durante parg
12 ) Seleccidn 2° motor.
13
14
15 Orden aumento
|1 Funcionamiento |frecuencia (LIP)
Entrada potenqémetro Orden
4 | digital muit- | 0i24 | 16 fmotorizado. - disminucion frec 4 o
funcién P5
17 1 Funcionamiento 3 cables
18 | Disparo externo: Confacto A (FtA) |
19 1 Disparo externa ConfactoB (E1B) |
20 1
Cambio entre funcionamiento PID
20 e
22 Intercambio entre opcion y
variador
23 | Fijacién de entrada analogica
24 | Desactivacion acel/decel.
Visualizacion BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO
125 entradas
vdlg'tar“ _ P5 P4 P3 P2 P1
Isualizacion
126 salida multi- BIT1 BITO
funcién 30AC MO
Filtro de
constante
tiempo para Cuanto més alto es el valor, mas lenta es
27 entrada multi- 250 la respuesta de la entrada. 15 0
funcion
Frecuencia
130 salto4 30.0 [¢]
Frecuencia
k1 ;a\toS _ 0/400 | No puede ajustarse por encimaF21 — 2.0 0
recuencia . Ayil
132 «alioh [Hz] | [Frecuencia maxima. 200 0
Frecuencia
133 | salto7 15.0 ]
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Pantalla | Descripcion nz:?ﬂgx Funcion Vsle‘:;gg Ajustable
Tiempo
134 multi-acel 1 30
s [TemPo 30
Tiempo
136 multi-acel 2 40
137 T\empo 40
50
0
50
Tiempo
M0 |oiace s 0/6000 60
Tiempo [s]
Wi 4 60
Tiempo
M2 | o s 70
Tiempo
M3 |oicer 5 70
Tiempo
M4 o 80
Tiempo
M5 |oicdec g 80
Tiempo
M6 | incel 7 90
Tiempo
W e 7 90
Salida
1001
Frecuencia de salida. Frgc_uencia
Seleccion
150 |Salida 03 Corriente salida. 150 % 0 Y
analogica
Voltaje salida. 282V
Voltaje Bus CC. DC400V
Nivel
151 |deteccion 1%3(])0 100 0
frecuencia °
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36

Pantalla | Descripcion Nﬁz’/]lagx Funcion V::;;&Z’ Ajustable
ﬁgﬁg:g: - Parametrousado cuando 154
152 " Seleccion salidamultifuncion] o 155— 300 0
deteccion de [Sel éccion salida muitHiuncion] o
rocuencia 0/400 | [Seleccion relé multi-funcion] se ajustan
JAncho de [Hz] |ao0-4.
banda de ‘N de ajust imaF21 —
153 a o puede ajustarse por encima 10.0 o
deteccion de [Fecuenciamaximal.
recuencia
Seleccion 0 | FDT
154 Jsalida multi- 12
uncion 1 | FDT-2
2 1EDTa
3 1EDT4
4 | FDT-H
5 | Sobrecarga(Ol)
6 | Sobrecarga variador (10L)
7| Calado mator (STAIL)
8 | Disparn aohre valtaie (OV)
" 017 9| Disparn hain valtaie (1\/)
[Seleccion " -
155  Irelé multi 10 /S(gg:e calentamiento variador 17
uncion
14 | Pardidade
12 1 Confirmaciéndemarcha _____1
13 | Col ile
14 | A velocidad de nominal
15 | Dirante hisaueda velocidad
16 Tiempo de espera sefial de
marcha
17 | Salida rela de fally
Al ajustar |Disparo |Disparo por
H26 distintoa Jbajo voltaje.
[NUmero |bajo
intentos | voltaje.
auto -
aranguel
Bit2 Bit1 Bit0
Salida relé de 0 - - -
156 oo o7 p - v 2 0
) v
2 . v v
4 v - .
5 v _ v
- v v
- v v v




SD100| Listado de Programacion

Rango

Valor por

Pantalla | Descripcion Min/Méx Funcion defecto Ajustable
Namero de - !
" Parametro utilizado al usar opcion de
160 estlacrl‘on del 1732 comunicaciones RS485. 1 °
\ariador
0 1200bps
1 2400 b
161 [Baudios o4 . 3 0
2 4800bps
3 9600 hp:
4 19200 bp
Se usa cuando la frecuencia de
Comporta- consigna es proporcionada por las
(rjmemq 4 entradas V1e It o comunicacion serie
2 oottt | on [emsipnal _ 0 0
perder fa 0 | Funcionamiento continuo.
consigna de A
) 1 Paro por inercia.
velocidad "
2 Paro con rampa deceleracion.
Tiempo de Es el tiempo durante el cual el variador
espera determina si se ha producido la pérdida
163 después de 0.1/12 | de frecuencia de consigna o no. Si no 10 }
pérdida de [sec] | hubiera sefial de consigna durante este :
frecuencia tiempo, el variador procederia a trabajar
de consigna segn lo establecido en 162,
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8. CONFIGURACIONES TIPICAS

Cuidado : Las siguientes instrucciones tienen en cuenta que todos los pardmetros estan
por defecto como vienen de fabrica. Los resultados pueden ser distintos si estos
fueran cambiados. En ese caso, inicialice los parametros antes de proseguir con
los siguientes ajustes.

8.1 AJUSTE DE LA FRECUENCIA POR TECLADO Y ORDEN DE MARCHA POR
INTERRUPTOR.

1 =Darfension ala enfrada del variador,
2 0.0 -_Cuando aparezca 0.0 _pulsar (®) una vez
3 0.0 -. El Segundo digito 00 se ilumina.
~Pulsar (4) dos veces,
-. 00.0 mostrara el primer 0 iluminado.
4 00.0 - Pulsar (A) '
5 10.0 -. Para ajustar 10.0 pulsaré.) una vez.
1007 dea Pulcar (9 ntra ve
6 10.0 -. La frecuencia de marcha queda ajustada a 10.0Hz al dejar de parpadear.
Cerrar el contacto-del interruptor entre lo inales P4 (EX)y CM.
- Elled FWD (giro +) brillaintermitente y la frecuencia de aceleracion es
7 10.0 mostrada en el display.
-. Cuando la frecuencia de consigna es alcanzada, la pantalla muestra 10.0.
—Abrir ol contacta del interrintor entre las termi P1(EX)y CM
-. El'led FWD brilla intemitente y el display muestra la frecuencia de
8 :10.0 deceleracion.
-. Cuando la frecuencia de marcha llega a OHz, el led FWD se apaga y el
displavmuestra 10,0
AR

=N
s N

O Oe

DITOA DA

Configuracion de cableado Grafica funcionamiento
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8.2

AJUSTE DE LA FRECUENCIA POR POTENCIOMETRO Y ORDEN DE MARCHA
POR INTERRUPTOR.

1 - Dar tension a |a entrada del variador.
2 00 - Cuando 0 0 aparezca pulsar ( é) cuatro veces
-. Frq aparece. Esté pantalla selecciona el modo de ajuste de frecuencia.
3 Frq . p ®
4 0 -. El valor actual es 0 (ajuste de frecuencia por teclado).
- Pulsar (A) dos veces
5 2 -. Elvalor 2 (ajuste de frecuencia por potenciémetro) queda validado al
pulsar (@)
-. El 2 deja de parpadear cuando reaparece Frq.
6 Frq -. Girar el potenciémetro del variador hacia la direccion Min. O Méax para
ajustarlo 210 0H,
-. Cerrar el contacto del interruptor entre P1 (FX) y CM.
- El'led FWD (giro +) brilla intermitente y la frecuencia de aceleracion es
7 :10.0 mostrada en el display.
-. Cuando la frecuencia de consigna es alcanzada, la pantalla muestra 10.0.
- Ahrir ol contacta del interruntar entre Ins terminales P1 (EX) y CM
-. El led FWD brilla intermitente y el display muestra la frecuencia de
8 . 10.0 deceleracion.
e -. Cuando la frecuencia de marcha llega a OHz, el led FWD se apaga y el

FAGALD

disnlav muestra 10,0
MIN A

DI04

Configuracién de cableado Grafica de funcionamienta |
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8.3 AJUSTE DE LA FRECUENCIA POR POTENCIOMETRO Y ORDEN DE MARCHA

POR TECLADO.
1 - Dar tension a |a entrada del variadar.
2 00 - Cuando 0 0 aparezca pulsar (A tres veces
3 Drv -. drv aparece. Esta pantalla selecciona el modo de funcionamiento del variador.
- Pulsar (®) una ve
-. El ajuste actual de esté pantalla es ( “1” orden de marcha mediante terminal de
4 1 control).
Pulsar (®) orimero y sequid A A
5 0 - Después de ajustara ‘0" p sar (@)
- La pantalla “drv" vuelve cuando “0” deja de parpadear. La orden de marcha
6 Drv ya se acciona mediante el pulsador Run (marcha) del teclado.
- Pulsar (A)
-. Frq aparece. Esta pantalla selecciona el modo de ajuste de frecuencia.
7 Frq - Pulsar (®) una ve
8 0 -. El valor actual es 0 (ajuste de frecuencia por teclado).
- Pulsar (A) dos veces
9 2 -..EI valor 2 (ajuste de frecuencia por potenciémetro) queda validado al pulsar
(@)
- EI 2 deja de parpadear cuando reaparece Frq.
10 Frq -. Girar el potenciémetro del variador hacia la direccion Min. O Max para ajustarlo
210 0H
-. Pulsar la tecla Run del teclado.
-. El'led FWD (giro +) brilla intermitente y la frecuencia de aceleracion es
1" 10.0 mostrada en el display.
-. Cuando la frecuencia de consigna es alcanzada, la pantalla muestra 10.0.
- Pulsar |a tecla STOP/RST.
-. El'led FWD brilla intermitente y el display muestra la frecuencia de
12 100 deceleracion.
o -. Cuando la frecuencia de marcha llega a OHz, el led FWD se apaga y el display
muestra 10.0
220VAC
™8 11R) U 10 Hz
—E2—4 N(S) \\,/v @ [ \
" Motor
(:. N RUN  STOPRST Freq.
- =~ RunKey [7]
4
s e MIN = MAX STOP/RST key 1
Configuracion de cableado Grafica de funcionamiento |
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8.4CONTROL DE MULTIVELOCIDADES A TRAVES DE LOS TERMINALES P3, P4,

P5.
Pantalla Descripcion Ajuste
009 | Frecuenciade Saldao 50Hz (Multivelocidad 0)
ACC Tiempo aceleracion 10s
Dec |_Tiempo deceleracion 10;
(1] Marcha/Paroporconsola
Drv Control de Marcha 1 Marcha/Paro por terminal Fx-avance/Rx-
2 Qrden de marcha por comunicaciones. |
. 0 Teclado 1
Frq Control de la Frecuencia , - —
ST1 Erecuencia Salto 1 30Hz  (Multivelocidad 1)
ST2 | Freciencia Saltg 2 35 Hz  (Mulfivelocidad 2)
ST3 Frecuencia Salto 3 40H Multiveloddad 3)
E21 | Frecuencia maxima 50 Hz__| Velocidad limite del equino |
F2 Erecuencia del motor 50 Hz
E23 Erecuencia de arranque. 0.1Hz | Velocidad minima en el arranque |
04 0.37Kw
08 0.75Kw
H30 Seleccion potencia placa motor | 1.5 1.50Kw
22 2.2Kw
37 37K
H33 Corriente placa motor 1.0/20A
121 | ConfiguracionBoma P2 1 Sonconfigurables
122 Configuracion Borna P3 5=Speed —|
123 Configuracion Borna P4 6 Speed —M
124 Configuracién Borna PS 7—Spoed —H
| 130 Ereciencia Salto 4 42 Hz (Multivelocidad 4)
131 Erecuencia Salto 5 43 Hz (Multivelocidad 5)
132 Ereciencia Saltg 6 444
133 Frecuencia Saltg 7 45 Hz
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Dependiendo del estado de las bornas de entrada P3, P4, P5, podremos seleccionar las

diferentes frecuencias programadas:

42

IJ.'I!I PN PY DM

frl.r'm.l'_?r_-nm

— ['5[1 il

Configuracién de cableado.

1 wltlt-\:-cjJ

Pantalla :r’e"”e"“f" Fx/Rx P5 P4 P3
000 A0H. 1 0 0 I}
St1 20H. 1 0 0 1
St2 254 1 0 1 Q
St3 40H 1 0 1 1
130 45H; 1 1 0 0
I A0H 1 1 0 1
132 A4T7H: 1 1 1 0
133 42 1 1 1 1

f
uzl LAl _if 3] i}
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8.5 CONTROL DE PRESION CONSTANTE

| pantalla Ajuste
oo | Frecuencia de Salidao 50Hz (Multivelocidad 0)
ACC | Tiempo aceleracion 108
dEC Tiempo deceleracion 10s
0 IMarcha /naranorconsala
drv Control de Marcha 4 Marcha / paro por terminal Fx-avance/ Rx-retroceso.
2___|Orden de marcha par comunicacione:
0 Teclado1
1 Patencidmetro nor teclada
Frq | Control de la frecuencia 5 | V1 (Potenciometro con terminales VR, V1y
CM)
3 Comunicacione:
E2 Erecuoncia mévima 50 Hz 1 \eloridad limite del equiing
E2D Erecuencia dol_maotar A0 Hz
E23 Erecuencia de arranque 01 Hz | Velaridad minima en ol arranque
0 NQ{(Loslimiteslo: blece F-21y F.23)
F24 Seleccion limite frecuencia (Los limites se ajustan en las pantallas FT-
1 %/26)
E25 Limite frecuenciaminima QHz
|__F26 1limite frecuencia maxima 20Hz
04 0.37Kw
08 0.75Kw
H30 Seleccion potencia placa motor 15 1.5Kw
22 2.2Kw
37 3 7Kw
H33 Carriente nlaca motar A
HAQ Moda cantrol 2 Contral do velacidad gohernada nor ol PID
H 50 Realimentacién PID 0 | {reali ‘ na trave 'r<= una aﬁa[ﬂ?ﬂmA\
1 V1 (realimentacion a través de una sefial 010V}
H51 Ganancia proporcional 3000
H52 Ganancia inteqral 10
H53 G ia dorivada 0
H79 \ersidn de Software 13
16 Eiltrg entrada analdgica \/1 10ms (filtra de 12 Entrada analdgica de corriente) |
17 Tensién minima entrada V1 000V
18 Erecuencia tension minima V1| gHz (Frecuencia para la tensién minima de la Entrada V1)
19 Tensidn mavima ontrada\/4 100V
10 Eroruancia tencian mavima V4| 5nu- (Frec. para la corriente maxima de la Entrada V1)
141 Eiltra entrada analagica | 10ms
112 Corriente minima entrada | OmA
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P D incian Ajuste
113 Erecuencia corriente minima | OH
114 Corriente maxima entrada | 200mA

115 | Frecuencia corriente maxima | 20H

Nota: Los limites de frecuencia méxima y minima se ajustan en la pantala F21 (maxima
frecuencia) y F23 (frecuencia minima)

Los convertidores de la serie SD100 no proporcionan tension de alimentacion
(12Vcc a 30Vcec) al sensor. Se debera alimentar el sensor con un a fuente de ali-

mentacion externa.
= | Fuene
F=| extarna

1

P
MARCHA ! PARO
DToCaz2e,

Configuracién de cableado.
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